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Version

Data Wersja | Nota

2011-07-06 1.0 Oryginalna wersja.

2012-03-15 1.1 Zmodyfikowane poszczegblne aplikacje.

2012-10-30 1.2 Zmodyfikowane detale oprogramowania.

Zmiana portu wejsciowego 3 i 4 na port multiplex, that is
&13-08-08 1.3 Port 3 | 4 uzywany jako port wejsciowy, analogowy.
A Zmieniono “Wejécie pomocnicze” na “Wytgczenie
13-08-28 1.4 awaryjne”

Ta instrukcja jest dedykowana do serii kontroleréw HGM400.

Wyjasnienie oznaczen stosowanych w niniejszej publikacji.

INSTRUKCJA

Podswietlany element w celu zapenienia o poprawnos’&'
wykonywania czynnosci.

Wskazuje procedury lub praktyki, ktore nie praktykowane i
scisle przestrzegane A

mogq doprowadzi¢ do uszkodzenia lub zniszczenia sprzetu.

Wskazuje procedury lub praktyki, ktore mogq spowodowac
zranienie @

personelu lub utrate Zycia, jezeli nie sq przeprowadzane
prawidfowo.




HGM400 Series Automatic Control Module

CONTENTS

Przeglad........oo e 5
Wydajnos¢ i charakterystyka ............ccoceviiineeennnnen. 6
SPECYTIKACIA .uuveerrrieeeiieiie s : 8
9
9

A O N =

QISERAC E . . U . ...... 0. .
4.1 KIQWISZE .eeiiniiiiiiieee ettt et e :
4.2 Sygnaty SWIEtINe ...
4.3 Operacja automatycznego STOPU/STARTU
4.4 Operacja manaualnego STOPU/STARTU ......ccceiiiiiiiiiinl 8
5 OCHRONA ...

5.1 Ostrzezenia i zagrozenia ...........cccovveeeeene.

5.2 Alarm wytgCzeniowy ........cccceuvveeeeeeeeeee it

6 Potgczenia ...,

7 DEFINICJA | ZAKRES PARAMETRQW ............ 4. ..., 21
7.1 ZAKRES PARAMETROW (TABELA®) ... St ............ 21

7.2 Programowalne wyjscia 1-5 (Tabela 2) .. ..cooovviiiiieriiiiiieieeeeeieeeen. 29

.............................................................................................. 30
7.4 Wybdr czujnika (Tabala 4)8 ... i o oo 31
7.5 Warunki odig Z Korby (Tabela 5) ....ccccovviiviiiiiiiiieens 32

8 UstawieniggalametrQI ...........coevvreeieiiiiiiiiieeeeeeeeeieeee e e e e 33
9 WybOr SBRASOIa M. ... e e 35
10 D T A PP 36
1 I ettt e e e e e e e e e e e e e 37
12 B el e et e e ettt e e e e e e e e e e e e e e e eerar i aaaaaaeeas 39
............................................................................................. 39

12.2 WYMIARY | DANE FIZYCZNE .....cccoi it 39

LI B = To | 0 1= Y= R 41

HGM400 Series Genset Controller ISSUE 2013-08-28 Version 1.4 Page 4 of 41



HGM400 Series Automatic Control Module

1 OVERVIEW

Kontrolery serii Genset HGM400 tacza z sobg digitalizacje i Al (integnalizacje)
technologii sieciowych, ktére sag uzywane do automatyzacji z agregatem .
Odpowiadaja za monitorowanie systemu kontroli pojedynczej jednostki w celu
osiggniecia automatycznego startu / stopu, zapewnienia ochrony pracy, alarmu
zdalnego sterowania (pilot). Ponadto zapewniajg komunikacje przez port SG485
(opcjonalnie). Modut pracuje z wyswietlaczem LCD, opcjonalny interfejs
jezykow to angielski, chinski, hiszpanski i rosyjski. INSTALACJA GENSET JEST
PROSTA | NIEZAWODNA.

Kontrolery serii Genset HGM400 przejety technologie mikro-procesorow,
zapewniajac staty odczyt parametréw urzadzenia z niebywata doktadnoscia
pomiaru i regulacjg wartosci statych. Wszystkie parametry moga by¢
konfigurowane z panelu przedniego lub poprzez programowalny interfejs (USB
do potaczenia, mozna uzy¢ zasilacza SG72) poprzez PC. Moze by¢ szeroko
stosowany we wszystkich typach automatyki sterowania agregatem
pradotwérczym o zwartej strukturze. Konfiguracja wyréznia sie
zaawansowaniem uktadow, prostota potaczen i wysoka niezawodnoscia.
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HGM400 Series Automatic Control Module

2 OSIAGI | CHARAKTERYSTYKA

HGM400 wystepuje w dwdch wersjach:

HGM410: ASM (Automatic Start Module), kontroluje start/stop urzgdzenia zdalnie
(radiowo) za pomocg pilota;

>
HGM420: AMF (Auto Mains Failure), jest to udoskonalenie wersji HGM410,
posiada instalacje elektryczne monitorujgce dane gtéwne, funkcje sterowania
automatycznego transferu, zwtaszcza dla automatycznego systemu ztozonego
przez generator i siec..

132x64 LCD z podswietleniem, mozliwo$¢ wyboru jezyka interfejsu (chinski,
angielski, hiszpanski i rosyjski), klawiszowe sterowanie;

>
Nadaje sie do instalacji 3-fazowych 4-przewodowych, 3-fazowych 3-
przewodowych, jednofazowych \-})rzewodowych i 2-fazowych, 3-
przewodowych z napieciami 120 / 240V i czestotliwoscig 50 / 60Hz;;

>
Gromadzi i pokazuje napiecie 3-fazowe, prad, parametry zasilania i

czestotliwos¢ generatora lub sieci.

Sie¢ elektryczna Generator

Napiecie w sieci (Uab, Ubc, Uca) Napiecie w sieci (Uab, Ubc, Uca)
Napiecie fazowe (Ua, Ub, Uc) Napiecie fazowe (Ua, Ub, Uc)
Czestotliwosc (HZ) czestotliwo1$¢ (HZ)
Obcigzenie

Natezenie pradu (IA, 1B, IC)

Aktywna moc (KW)

Moc reaktywna (KVar)
Moc pozorna (KVA)
Wspodtczynnik mocy (PF)
Energia akumulacyjna (kWh)
Dla sieci elektrycznej kontroler posiada napiecie nadprgdowe, pod progowe i funkcje

utraty kierunku fazowosci; Dla generatora, kontroler posiada ochrone przepieciowa,
podprzepieciowg, oraz ochrone w wypadku zbyt wysokiej czestotliwosci,

> Precyzyjne wskazania i wyswietlanie parametrow o silniku,
Temp. (WT) °C/°F — OBYDWIE BEA WYSWIETLONE
Cisnienie oleju (OP) kPa/Psi/Bar — BEDA WYSWIETLONE
Poziom paliwa %

Predkos¢ rotacyjna silnika (RP) RPM
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HGM400 Series Automatic Control Module

Napiecie baterii (VB) V

Napiecie gtdowania (VD) V

Licznik godzin pracy (HC): Max. 999999 godzin
llo$¢ uruchomieé: Max.999999 préb

>

Ochrona: automatyczny start / stop agregatu, ATS (Auto Transfer Switch)
kontroluje z doskonatym wskazaniem czasu, posiada funkcje ochrony;

>

Posiada ETS - nadzor gpt_owoéci__kont_roli wstepnego ogrzewania, sterowania i
kontroli predkosci (podbicie rozwijanej predkosci), Wszystkie porty wyjsciowe
przekaznika sg wtedy — out - wytaczone;

Ustawianie parametrow: parametry mogg by¢ zmienione i nie mogg zostac
utracone nawet w przypadku przerwy w dostawie pradu; wszystkie parametry
mozna regulowa¢ za pomocg przedniego panelu sterownika lub za pomoca
komputera PC za pomocg adaptera SG72.

Multiplex portu wejsciowego 3 i 4 mogg by¢ stosowane w roznych uktadach
instalacji: wejscie 3 moze by¢ stosowane jako port wejscia cyfrowego lub
czujnik poziomu paliwa, podczas gdy port wejsciowy 4 moze by¢ stosowany
wtedy jako port wejscia cyfrowego.

Wiecej rodzajow jednostek tj. temperatury, cisnienia oleju, poziom paliwa moze
by¢ stosowane przez uzytkownika (ustawienia)

Czujnik elastyczny: moze by¢ ustawiony jako czujnik temperatury, czujnik
ciSnienia oleju i czujnika poziomu paliwa, umozliwiajgc wykrywanie podwdjne,
np. temperatury, ciSnienia oleju podwdjne i poziomu podwojnego paliwa.

Warunki pozwalajgce na odfgczenie korby: (czujnik predkosci, cisnienia oleju,
czestotliwosé generatora) sg w tej opcji dostepne;

Szeroki zakres napiecia zasilania: DC (8 ~ 35) V, nadaje sie do réznych napiec¢
Srodowiska baterii.

Wszystkie parametry korygowane cyfrowo, zamiast konwencjonalnie, metodg
analogowg z normalnego potencjometru, podnoszg niezawodnos¢ i trwatosc;

[1 Modutowa konstrukcja, w anty ogniowej obudowie z tworzywa sztucznego
ABS, podtgczane zaciski przytgczeniowe; zwarta konstrukcja z fatwym
montazem.
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3 SPECYFIKACJA

ltems

Contents

Napiecie pracy

DC8. 0V to 35. 0V, Viagte zasilanie.

Catkowita konsumpcja

<3W(Tryb pracy ciagtej ( nie w stresie): <2W)

AC napiecie wejsciowe:
3 fazy 4 kable
2 fazy 3 kable
1 faza 2 kable
3 fazy 3 kable

AC15V - AC360V (ph-N)
AC15V - AC360V (ph-N)
AC15V - AC360V (ph-N)
AC30V - AC620V (ph-ph)

Czestotliwosc alternatora

50Hz/60 Hz

Napiecie czujnika predkosci

1.0V to 24V (wartosci efektywne)

Czestotliwos¢ czujnika predkosci

10,000 Hz (max)

Start przekaznika wyjsciowego

5A DC28V zasilanie

Programowany przekaznik
wyjsciowy 1

5A DC28V zasilanie

Programowany przekaznik
wyjsciowy 2

5A

Programowany przekaznik
wyjsciowy 3

5A

Programowany przekaznik
wyjsciowy 4

Programowany przekaznik
wyjsciowy 5

Scie be znapiecia

Wymiary catkowite

Wciecie w panelu

CT Napiecie wtérne

Temp: (-25~70)°C;
Wilgotnosé: (20~93)%RH

W Temp: (-25~70)°C
P IP55 Uszczelka
Zastosuj AC2.2kV
miedzy zaciskiem wysokiego napiecia i stacjg
. niskiego napiecia;
Izolacja

Prad uptywu jest nie wiekszy niz 3 mA w ciggu 1
min.

Waga

0.26kg
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HGM400 Series Automatic Control Module

4 Operacje

4.1 Klawisze

Zatrzyma uruchomiony generator w trybie automatycznym,
recznym /; W przypadku alarmu, nacisnigcie przycisku kasuje
alarm; W trybie zatrzymania naci$ni¢cie i przytrzymanie
przycisku przez 3 sekundy, sprawdzi wskazniki (test lampek);
Podczas procesu zatrzymania, nacis$nij ten przycisk ponownie,
aby natychmiast zatrzymac¢ generator.

Stop/ Reset
Uruchamia urzgdzenie w trybie
Start manualnym i testowym.
Naci$niecie tego przycisku spowoduje ustawienie modutu w
tryb reczny.
@ Manual Wcisniecie @i @(Iub @ reguluje kontrast Icd.
Nacisniecie tego przycisku spowoduje ustawienie
Automatic modutu w tryb auto.
Naci$nigcie tego klawisza spowoduje wejscie do w menu
oldwnego; Ustalajgc stan parametru, nacisnigcie tego przycisku
spowoduje przesunigcie kursora lub potwierdzi ustawienie
wartosci.
Set/Confirm

Up/Increase

Przewija ekran w gore;
Przesun kursor w gore lub
zwigksz warto$¢ w menu
ustawien parametrow.

Down/Decrease

Przewijanie ekranu w dot;
Przesun kursor w dot lub
zmniejsz warto$¢ w menu
ustawien parametrow.
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4.2 Sygnaty swietlne (kontrolki)
HGM410 Kontrolki panelu

Genset Controller

Alarm

Wskaznik pracy cigglej
GENERATORA o
Zamkniecie pracy

Wskainik stop GENERATORA
Stop
Wekifk Tryb Wskainik 1P o) Y Ustawienia
trybu manval manual tYPu auto
HGM420 Kontrolki panelu
Genset Controller
Alarm

Wskainik pracy cigglej - Siec standardowa

GENERATORA
Wskainik stop Zamkniecie sieci

standardowej
Stop

Manual Wskainik  Tryb Rozruch Ustawienia
Zamkniecie pracy trybu auto auto

Wskaznik
t'vbu manual
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4.3 Automatyczny start/Operacja zatrzymania

Tryb automatyczny jest wybierany przez nacisniecie ; LED obok przycisku
zaswieci sie, aby potwierdzi¢ operacje.

Sekwencja autostartu,

1)

HGM420: napiecie sieci jest nieprawidtowe (powyzej / ponizej napiecia, utrata
fazy), na wyswietlaczu LCD wystgpi odliczanie czasu. Gdy opdznienie wynosi
ponad "Opdznienie startu", czasomierz jest inicjowany.

HGM410: Gdy jest aktywny "Remote Start", przy "Opéznieniu startu”
czasomierz jest inicjowany;.

"Opdbznienie startu" odliczanie bedzie wyswietlane na LCD;

Gdy opo6znienie dobiegto konca, nastgpi energetyzacja przekaznikow
podgrzewania (jesli jest to skonfigurowane), na LCD "preheat delat XXS”
wyswietli informacije;

Po powyzszym opoOznieniu, agregat jest zasilany wpaliwem, po nastepnej 1
sekundzie, przekaznik zostaje wkgczony. Jesli silnik nie zostanie uruchomiony 1 tej
probie rozruchu, za posrednictwem przekaznika nastgpi wytgczenie obiegu paliwa
i unieruchomienie pozostatych czujnikow. Stan ten bedzie sie utrzymywat przez
Zadany czas odpoczynku; "Crank rest time". Sterownik czeka na ponowng probe

rozruchu.

Po przekroczeniu ustalonej ilosci prob rozruchéw docelowych, wyswietlacz
LCD wyswietli czarng linie z informacjg ,Fail to Start.

Po opdznieniu startu "warming up”, jesli stan generatora jest odpowiedni, jego
wskazniki bedg podswietlone. Jesli napiecie generatora i czestotliwosé
osiggng dodatkowe wymagania dotyczgce obcigzenia, a nastepnie generator
zostanie wzbudzony; agregat przyjmie obcigzenia; Wskaznik zasilania
zaswieci sie i generator wejdzie w normalny tryb pracy sterownika. jezeli
napiecie lub czestotliwos¢ jest nieprawidtowa, sterownik zainicjuje alarm
wytgczenia (informacje alarmowe bedg wyswietlane na wyswietlaczu LCD).

OPERACJA ZATRZYMANIA,

1)

HGM420: podczas normalnej pracy, jesli zasilanie sieciowe jest optymalne,
sterownik przechodzi w tryb " Mains Normal Delay". Gdy wskaznik zasilania
Swieci, operaacja "Stop Delay" jest inicjowana.

2) HGMA410: When the “Remote Start” (opdznienie zatrzymania) signal is removed,
the Stop Delay is initiated.
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HGM400 Series Automatic Control Module

4)

5)

1)

3) Gdy operacja “stop delay” (opdznienie zatrzymania) wygasnie, wytgcznik
generatora zostanie otwarty i operacja “Cooling Delay” (opdznienie
chtodzenia) zostanie nastepnie zainicjowana. Po tym “Transfer Delay”
(opoznienie transferu), przekaznik zamkniecia mocy sieci - bedzie pod
napieciem; Wskaznik mocy generatora zgasnie, gdy wskaznik
zamkniecia zasilania sieciowego zaswieci sie.

Informacja “Stop Idle” to opdznienie (jesli opcja jest skonfigurowana), przekaznik
biegu jatowego jest wzbudzony,

“‘ETS Solenoid Hold” przekaznik ETS jest inicjowany, gdy wskaznik poziomu paliwa
(czujnik) nie jest pod napieciem (off).

6) "Fail to Stop Delay" uruchamiany gdy catkowite zatrzymanie jest
wykrywane automatycznie.

7) Generator jest w ftrybie czuwania wytgcznie po jego catkowitym
zatrzymaniu. W innym wypadku alarm zatrzymania jest inicjowany wraz z
informacjg na wyswietlaczu ,stop alarm”.

4.4 Operacja manualnego rozruchu / stopu.

HGM420: Tryb manualnyu jest uruchamiany po wcisnieciu klawisza @ ; po
wcisnieciu diode podswioetli klawisz; Wcisnij klawisz ® przejdz do “Mode Select”, i

wybierz “Test Mode”. Po wybraniu trybu, wcisnij przycisk ‘..if?by uruchomié generator.

W trybie (recznym) Manual Mode @ jesli czujniki wskazg poprawne odczyty,
nastapi przekazanie tadunku do generator (mains). Podczas trybu Test Mode, po
poprawnych odczytéw z czujnikdw, tadunek zostanie przekazany do generatora.

HGM410: Tryb manualny (reczny) wybieramy po wcisnieciu klawisza @ , diode
podswietli klawisz po prawidtowym wcisnieciu. W dalszej kolejnosci wciskamy klawisz

aby uruchomi¢ generator. Po sprawdzeniu odczytow | otrzymaniu
prawidtowych parametrow generator zostanie uruchomiony.
* Sterownik posiada funkcje ochrony generatora w przypadku btednego odczytu
danych nie dopuszcza do rozruchu urzgdzenia.

Manualne zatrzymanie: wciskamy klawisz 0 na sterowniku, aby zatrzymaé

urzgdzenie (generator).
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5 Operacje

5.1 OSTRZEZENIA

Gdy kontroler wykrywa sygnat ostrzegawczy, wyswietla tylko informacje alarmowag, nie
doprowadza do wytgczenia. Informacja o alarmie bedzie wyswietlana na wyswietlaczu

LCD.

Ostrzezenia sg nastepujace.

No. Objawy OPIS
Gdy sterownik wykryje, ze temperatura silnika przekroczy wartos¢ zadang,
zainicjuje alarm ostrzegawczy wraz z informacja na ekr
Gdy sterownik wykryje, ze temperatura silnika przekr
odczas zamykania, zainicjuje alarm ostrzega
Wysoka Zd owiedniayinformac'a Jo'Jawi sienaw ég
temper p Ja poj € y
atura
1
Gdy sterownik wy roczy wartos¢ zadang
(wystepuja wacha egawczy wraz z informacja
na ekranie.
Niskie
ci$nienie
oleju
2 ]

137
enie nad
pr.

ryje, ze uktad pradowy jest przecigzony (over current)
nia przekroczy warto$¢ zadang, po wprowadzonym
ki - zainicjuje alarm ostrzegawczy wraz z informacja na

Po wprowadzonym czasie zwtoki “fail to stop” oraz
opoOznienia czéjnika EST ,, ETS delay” jesli generator dalej
sie nie zatrzymuje (stop pracy), sterownik zainicjuje alarm
wraz z odp. Informacja na LCD.

Nieudane
4 | zatrzymanie
Niski | W przypadku wykrycia niskiego/ niedostatecznego poziomu
poziom | paliwa, sterownik wy$wietli informacj¢ alarmowa za
5 paliwa | posrednictwem konrtolek oraz LCD.




Gdy sterownik wykryje, Ze napi¢cie tadowania spadio ponizej
ustawionej wartosci wstgpnej, to zainicjuje alarm ostrzegawczy i
alarmowy odpowiednia informacja pojawi si¢ na wyswietlaczu

LCD.
Btad
tadowa
6 nia
Gdy sterownik wykryje, ze napiecie baterii (akumulatora
rozruchowego) spadto ponizej ustawionej wartosci wstepnej, to
zainicjuje alarm ostrzegawczy i alarmowy odpowiednia informacja
pojawi si¢ na wyswietlaczu LCD.
Zbyt
niskie
napigcie
7 baterii
Gdy sterownik wykryje, ze napiecie baterii (akumulatora
rozruchowego) wzrosto/utrzymuje si¢ powyzej ustawionej wartosci
wstepnej, to zainicjuje alarm ostrzegawczy i alarmowy odpowiednia
informacja pojawi si¢ na wyswietlaczu LCD.
Zbyt wysokie
8 napiecie baterii
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Gdy sterownik wykryje, ze wejScie pomocnicze wysyta sygnat
ostrzegawczy, to zainicjuje alarm ostrzegawczy (kontrolki + LCD).

Ztacze
pomocnicze
9 |[AUX
Gdy sterownik wykryje, ze predkosc obrotowa silnika wynosi
, .| 0, a opdznienie wynosi 0, to zainicjuje alarm ostrzegawczy
Spadek predkosci| ook + LCD).
obrotowej silnika
10
Gdy sterownik wykryje, ze poziom ptynu chtodniczego jest
niski lub niewystarczajgcy to zainicjuje alarm ostrzegawczy
(kontrolki + LCD).
11 | Malo
chtod
ziwa
Gdy sterownik wykryje, ze czujnik poziomu temperatury jest
otwarty i wynik wskazuje ,Warn” (ostrzezenie) - zainicjuje
alarm ostrzegawczy (kontrolki + LCD).
Otwarty czujnik
12 temperatury
Gdy sterownik wykryje, ze czujnik poziomu oleju jest otwarty i
wynik wskazuje ,Warn” (ostrzezenie) - zainicjuje alarm
ostrzegawczy (kontrolki + LCD).
13 Otwarty czujnik
ci$nienia oleju
Gdy sterownik wykryje, ze czujnik poziomu jest otwarty i
wynik wskazuje ,Warn” (ostrzezenie) - zainicjuje alarm
ostrzegawczy (kontrolki + LCD).
Otwarty
czujnik
poziomu
?
14 ®
Gdy sterownik wykryje, ze elastyczny (mogacy podlegaé
zmiang funkcji docelowych) czujnik temperatury nr 2 jest
otwarty i wynik wskazuje ,Warn” (ostrzezenie) - zainicjuje
alarm ostrzegawczy (kontrolki + LCD).
Otwarty czujnik
temperatury

15

(nr?2)




16

Czujnik]
cisnienia
oleju
(nr2)

Gdy sterownik wykryje, ze elastyczny (mogacy podlegaé
zmiang funkcji docelowych) czujnik cisnienia oleju nr 2 jest
otwarty i wynik wskazuje ,Warn” (ostrzezenie) - zainicjuje
alarm ostrzegawczy (kontrolki + LCD).

17

Otwarty czujnik
poziomu (nr 2)
(??)

Gdy sterownik wykryje, ze elastyczny (mogacy podlegac
zmiang funkcji docelowych) czujnik poziomu nr 2 jest otwarty
i wynik wskazuje ,Warn” (ostrzezenie) - zainicjuje alarm
ostrzegawczy (kontrolki + LCD).

18

Wysoka
temperatura
(wariant 2)

Gdy sterownik wykryje, ze elastyczny czujnik temperatury
(typ czujnika: czujnik temperatury) przekroczyt zadang
warto$¢ progowa, gdy wytgczenie jest zabronione, to
zainicjuje alarm ostrzegawczy — kontrolki + LCD.
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Gdy sterownik wykryje, ze elastyczny czujnik cisnienia oleju
(typ czujnika: czujnik cisnienia oleju) przekroczyt zadang
warto$¢ progowa, gdy wytgczenie jest zabronione, to
zainicjuje alarm ostrzegawczy — kontrolki + LCD.

19 | Niskie
cisnienie
oleju
(wariant 2)
Gdy sterownik wykryje, ze elastyczny czujnik poziomu paliwa
(typ czujnika: czujnik poziomu paliwa) przekroczyt zadang
wartos¢ progowg, gdy wytgczenie jest zabronione, to
zainicjuje alarm ostrzegawczy — kontrolki + LCD.
Niski poziom
paliwa
20 (wariant 2)

5.2 ALARM WYLAZCENIOWY

Gdy kontroler wykryje alarm wytgczania, wysle sygnat do otwarcia wytgcznika i
zatrzyma zestaw pradotwérczy. Informacja o alarmie bedzie wyswietlanana
wyswietlaczu LCD.

Nr

TYP

OPIS

Zatrzymanie
awaryjne

Gdy sterownik wykryje sygnat wytgczenia awaryjnego,
zainicjuje ten stan alarmem; odpowiednia informacja o
alarmie bedzie widoczna na wyswietlaczu LCD.

Wysoka
temperatura

Gdy sterownik wykryje temperature wyzszg niz docelowa
(ustawiona)ptynu chtodniczego lub silnika - zainicjuje ten stan
alarmem; odpowiednia informacja o alarmie bedzie widoczna
na wyswietlaczu LCD. Nastgpi wystanie sygnatu wytgczenia
awaryjnego.

Niskie cisnienie
oleju

Gdy sterownik wykryje stan cisnienia oleju tj. wyzszy lub
nizszy od wspétczynnika docelowego (ustawiony) - zainicjuje
ten stan alarmem; odpowiednia informacja o alarmie bedzie
widoczna na wyswietlaczu LCD. Nastgpi wystanie sygnatu
wytgczenia awaryjnego.




Gdy sterownik wykryje zbyt wysokg predkos¢ obrotowa
silnika (RPM) tj. wyzszg od wspoétczynnika docelowego
(ustawiony) - zainicjuje ten stan alarmem; odpowiednia
informacja o alarmie bedzie widoczna na wyswietlaczu LCD.
Nastgpi wystanie sygnatu wytgczenia awaryjnego.

Zbyt wysoka
predkosc¢
4 rotacyjna silnika

Gdy sterownik wykryje zbyt niskg predkos¢ obrotowg silnika
(RPM) tj. nizszg lub nizszg od wspotczynnika docelowego
(ustawiony) - zainicjuje ten stan alarmem; odpowiednia
informacja o alarmie bedzie widoczna na wyswietlaczu LCD.
Nastgpi wystanie sygnatu wytgczenia awaryjnego.

Zbyt wysoka
predkos¢

5 rotacyjna silnika

Gdy sterownik wykryje stan w ktérym predkos¢ rotacyjna
wynosi 0, a praca generatora nie jest rowna nominatowi — 0:
zainicjuje ten stan alarmem; odpowiednia informacja o
alarmie bedzie widoczna na wyswietlaczu LCD. Nastgpi
wystanie sygnatu wytgczenia awaryjnego.

Utrata sygnatu
predkosc¢
rotacyjne;j

Gdy sterownik wykryje, przecigzenie z uwagi na zbyt wysokie
napiecie pradu (generatora — nie sterownika) to zainicjuje alarm
wylaczenia urzadzenia - odpowiednia informacja pojawi si¢ na
wyswietlaczu LCD.
Przecigzenie
napigciowe,
generatora

Gdy sterownik wykryje, przecigzenie z uwagi na zbyt niskie
napigcie pradu (generatora — nie sterownika) to zainicjuje alarm
wylaczenia urzadzenia - odpowiednia informacja pojawi si¢ na
wyswietlaczu LCD.

Zbyt niskie
napigcie
pradowe

generatoral
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NR TYP OPIS
Gdy sterownik wykryje stan w ktérym dopuszczalna wartosé
przecigzeniowa jest wyzsza niz ustalona - zainicjuje ten stan
alarmem; odpowiednia informacja o alarmie bedzie widoczna
na wyswietlaczu LCD. Nastgpi wystanie sygnatu wytgczenia
awaryjnego.
° Przesilenie
generatora
(Over Current)
Jesli silnik nie uruchomi sie po dopuszczalnej liczbie préb
startu - zainicjuje ten stan alarmem; odpowiednia informacja
o alarmie bedzie widoczna na wyswietlaczu LCD. Nastgpi
wystanie sygnatu wytgczenia awaryjnego.
10 | Nieudany start
Gdy sterownik wykryje stan w ktorym dopuszczalna wartosé
czestotliwosci (Hz) jest wyzsza niz ustalona - zainicjuje ten
stan alarmem; odpowiednia informacja o alarmie bedzie
widoczna na wyswietlaczu LCD. Nastgpi wystanie sygnatu
wylgczenia awaryjnego.
11 7b
yt wysoka
czestotliwosé
Gdy sterownik wykryje stan w ktorym dopuszczalna wartosé
czestotliwosci (Hz) jest wyzsza niz ustalona - zainicjuje ten
stan alarmem; odpowiednia informacja o alarmie bedzie
widoczna na wyswietlaczu LCD. Nastgpi wystanie sygnatu
wylgczenia awaryjnego.
12 Zbyt niska
czestotliwosé
Gdy sterownik wykryje stan w ktéorym warto$¢ czestotliwos$ci
uzyskiwana z urzgdzenia (Hz) jest rowna 0 zainicjuje ten stan
alarmem; odpowiednia informacja o alarmie bedzie widoczna
na wyswietlaczu LCD. Nastgpi wystanie sygnatu wytgczenia
awaryjnego.
AWARIA
ZESPOLU
PRADOTWOR
CZEGO (Uktad
13 | pradowy)

Gdy sterownik wykryje stan w ktérym poziom paliwa jest
nizszy lub niedostateczny w stosunku do poziomu ustalonego
(manualnie) - zainicjuje ten stan alarmem; odpowiednia
informacja o alarmie bedzie widoczna na wyswietlaczu LCD.
Nastgpi wystanie sygnatu wytgczenia awaryjnego.




14

Niski poziom
paliwa

15

Niski
poziom
chtodziwa

Gdy sterownik wykryje stan w ktérym poziom chtodziwa jest
nizszy lub niedostateczny w stosunku do poziomu ustalonego
(manualnie) - zainicjuje ten stan alarmem; odpowiednia
informacja o alarmie bedzie widoczna na wyswietlaczu LCD.
Nastgpi wystanie sygnatu wytgczenia awaryjnego.

16

Otwarty|
sensor
temp.

Gdy sterownik wykryje, ze czujnik temperatury jest otwarty, a
wybrano akcje "Shutdown", protokot zainicjowac ten stan
alarmem; odpowiednia informacja o alarmie bedzie widoczna
na wyswietlaczu LCD. Nastgpi wystanie sygnatu wytgczenia
awaryjnego.

*wybrano / lub jest inicjowana (funkcja ,Shutdown” — wolne
ttumaczenie)

17

Otwarty sensor
ciSnienia oleju

Gdy sterownik wykryje, ze czujnik temperatury jest otwarty, a
wybrano akcje "Shutdown", protokdt moze zainicjowac ten
stan alarmem; odpowiednia informacja o alarmie bedzie
widoczna na wys$wietlaczu LCD. Nastgpi wystanie sygnatu
wytaczenia awaryjnego.

*wybrano / lub jest inicjowana (funkcja ,Shutdown” — wolne
ttumaczenie)

18

Otwarty
czujnik
poziomu

Gdy sterownik wykryje, ze czujnik poziomu (level sensor- ??)
jest otwarty, a wybrano akcje "Shutdown", protokét moze
zainicjowac ten stan alarmem; odpowiednia informacja o
alarmie bedzie widoczna na wyswietlaczu LCD. Nastgpi
wystanie sygnatu wytgczenia awaryjnego.

*wybrano / lub jest inicjowana (funkcja ,Shutdown” — wolne
ttumaczenie)

Gdy sterownik wykryje, ze elastyczny czujnik (moze spetniaé
rézne funkcje) jest ustawiony na wykrywanie temperatury
pracy i jest on otwarty, a wybrano akcje "Shutdown", protokét
moze zainicjowac ten stan alarmem; odpowiednia informacja
o alarmie bedzie widoczna na wyswietlaczu LCD. Nastgpi
wystanie sygnatu wylgczenia awaryjnego.

*wybrano / lub jest inicjowana (funkcja ,Shutdown” — wolne
ttumaczenie)




19

Otwarty|
czujnikl
temp.
(nr 2)
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Nr

TYP

Opis

20

Otwarty czujnik
ci$nienia oleju
(nr2)

Gdy sterownik wykryje, ze elastyczny czujnik (moze spetniac
rézne funkcje) jest ustawiony na wykrywanie cisnienia oleju
podczas pracy i jest on otwarty, a wybrano akcje "Shutdown",
protokét moze zainicjowac ten stan alarmem; odpowiednia
informacja o alarmie bedzie widoczna na wyswietlaczu LCD.
Nastgpi wystanie sygnatu wytgczenia awaryjnego.

*wybrano / lub jest inicjowana (funkcja ,Shutdown” — wolne
ttumaczenie)

21

Otwarty czujnik
poziomoéw (nr 2)

Gdy sterownik wykryje, ze elastyczny czujnik (moze spetniaé
rézne funkcje) jest ustawiony na wykrywanie pozioméw (level
sensor) podczas pracy i jest on otwarty, a wybrano akcje
"Shutdown", protokét moze zainicjowac ten stan alarmem;
odpowiednia informacja o alarmie bedzie widoczna na
wyswietlaczu LCD. Nastgpi wystanie sygnatu wytgczenia
awaryjnego.

*wybrano / lub jest inicjowana (funkcja ,Shutdown” — wolne
ttumaczenie)

22

Wysoka
temperatura
(wariant 2)

Gdy sterownik wykryje, ze elastyczny czujnik (moze spetniac
rézne funkcje) jest ustawiony na wykrywanie temperatury
(temp. sensor) podczas pracy i jest on otwarty, a wybrano
akcje "Shutdown", protokét moze zainicjowac ten stan
alarmem; odpowiednia informacja o alarmie bedzie widoczna
na wyswietlaczu LCD. Nastgpi wystanie sygnatu wytgczenia
awaryjnego.

*wybrano / lub jest inicjowana (funkcja ,Shutdown” — wolne
ttumaczenie)

Gdy sterownik wykryje, ze elastyczny czujnik (moze spetniac
rézne funkcje) jest ustawiony na wykrywanie niskiego
cisnienia oleju podczas pracy i jest on otwarty (czujnik) +
dane wskazujg na wartosci niezgodne z normami ustalonymi
recznie (lub fabrycznie) , a wybrano akcje "Shutdown",
protokét moze zainicjowac ten stan alarmem; odpowiednia
informacja o alarmie bedzie widoczna na wyswietlaczu LCD.
Nastgpi wystanie sygnatu wytgczenia awaryjnego.

*wybrano / lub jest inicjowana (funkcja ,Shutdown” — wolne
ttumaczenie)




23

Niskie cisnienie
oleju

24

Niski poziom
paliwa
(wariant 2)

Gdy sterownik wykryje, ze
elastyczny czujnik (moze spetniac
rézne funkcje) jest ustawiony na
wykrywanie niskiego poziomu
paliwa podczas pracy i jest on
otwarty (czujnik) + dane wskazujg
na wartosci niezgodne z normami
ustalonymi recznie (lub
fabrycznie) , a wybrano akcje
"Shutdown", protokdt moze
zainicjowac ten stan alarmem;
odpowiednia informacja o alarmie
bedzie widoczna na wyswietlaczu
LCD. Nastgpi wystanie sygnatu
wytgczenia awaryjnego.
*wybrano / lub jest inicjowana
(funkcja ,Shutdown” — wolne
ttumaczenie)
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6 POLACZENIA

Modele z numerami HGM420, HGM410 nie sa przystosowane do sieci elekirycznej
typu z przytgczem o napieciu AC. Boczny panel modeléow HGM410 oraz HGM420
znajduje sie ponizej

ElEIE] El EXED EXEN
\ w N2 R s T N1
A R

e iseensss el
GENSAC VOLTAGE MAINS AC VOLTAGE
I

o

INNER DIAGRAM

CURRENT
(RATED 5A4)

IA 1B IC ICOM

Aoy ~
I
sy
o o
Z| =
x| X
3| 3
z| <

AUX.INPUT 3
AUX.INPUT 4

Opis potgczen ztgcz:

Rozmiar
, , kabla :
Piny Funkcja Opis
2
1 B- 1.5mm" | Zasilacz pradu statego. Potaczony z
Negatywem (-) rozrusznika
akumulatora.
2
2 B+ 1.5mm

Zasilacz pradu statego. Polaczony z
pozytywnym (+) od rozrusznika akumulatora.
Jezeli dlugos$¢ przewodu wynosi ponad 30m,
lepiej podwoi¢ przewody réwnolegle. Max.
Zaleca si¢ bezpiecznik 20A.

Wyjscie pomocnicze o | B+ jest zasilane przez 2 punkt,
3 (AUX) 1.0mm | napieciem znamionowym 5A.
4 Korba 1.0mm2

. . Page 18 of 41
I | , B+ jest zasilane przez




2 punkt, napieciem
znamionowym 5A.
Podtacz do cewki
rozrusznika.

B+ jest zasilane przez 2 punkt,

5 | Wyjscie AUX 2 1.0mm | napieciem znamionowym 5A.
B+ jest zasilane przez 2 punkt,
6 Wyjscie AUX 3 1.0mm | napieciem znamionowym 5A.

7 Wejscie AUX 1

1.0mm

Podtaczone
uziemienie
jest aktywne

(B-)

8 |Wejscie AUX 2

1.0mm

Podtaczone
uziemienie
jest aktywne
(B-)

Patrz tabela 3

9 |Wejscie AUX 3

1.0mm

Podlaczone uziemienie jest
aktywne (B-); Moze by¢
uzyte jako czujnik
poziomu.
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PIN

Funkcja

Rozmiar
kabla

OPIS

10

Wejscie AUX 4

1.0mm

Podltaczone uziemienie
jest aktywne (B-); Moze
by¢ uzyte jako czujnik
elastyczny.

11

Sensor temp. silnika

1.0mm

Podtaczy¢ do czujnika
oporu temperatury /

cylindra. Patrz tabela 4

12

Czujnik cisnienia oleju

1.0mm

Podtaczy¢ do czujnika
oporu ci$nienia oleju.

13

Wykrywanie fazy CT A

1.5mm

Podlaczony zewnetrznie do drugiej cewki
napigcia transformatorowego (5 A)

14

Wykrywanie fazy CT B

1.5mm

Podlaczony zewnetrznie do drugiej cewki
napigcia transformatorowego (n

15

Wykrywanie fazy CT C

1.5mm

Podlaczony zewnetrznie do drugiej cewki
napigcia transformatorowego (n

16

CT COM

1.5mm

Sprawdz instalacje w instrukcji obstugi.

17

Odbior magnetyczny

0.5mm

Podtacz do czujnika predkosci obrotowej;

Zalecane jest uzycie przewodu ostonowego.
Drugi koniec czujnika predkosci podiacz do
B-.

18

tadowanie D+

1.0mm

Podtacz do starterow tadowania D+.

Jesli ten terminal
(przekaznik) nie
wystepuje — przewod
odfaczamy.

19

Wyjscie AUX 4

1.0mm

Kombinacja (przekaznika)terminala 19 i
21styk przekaznika normalnie otwarty
(5A); wolne napiecie.

20

Wyjscie AUX 5

1.0mm

Kombinacja (przekaznika) terminala 20 i
21styk przekaznika normalnie otwarty
(5A); wolne napigcie.




21 | Wyjscie AUX COM 1.5mm~ | Przekazni
wspolny
wyjscia
opornikow
41i5.
Podtaczany do fazy U zestawu
Wykrywanie fazy U pradotworczego. Rekomendowany
zestawu o | bezpiecznik 2A.
22 | pradotworczego 1.0mm
Podltaczany do fazy V zestawu
Wykrywanie fazy V pradotworczego. Rekomendowany
zestawu o | bezpiecznik 2A.
23 | pradotworczego 1.0mm
Podlaczany do fazy V zestawu
Wykrywanie fazy W pradotwoérczego. Rekomendowany
zestawu o | bezpiecznik 2A.
24 | pradotwodrczego 1.0mm
Wejscie zestawu
pradotwdérczego/
napiecia fazowego 5
25 [(wolne ttumaczenie) N2 | 1.0mm | Podigczany do przewodu N generatora.
26 | Wykrywanie napigcia 1 -Omm2 Podtaczony do fazy R zasilania (bezpiecznik
sieciowego R. 2A jest zalecany) (HGM410 bez)
Wykrywanie napigcia 5 Podtaczony do fazy S zasilania (bezpiecznik
27 |sieciowego S. 1.0mm | 2A jest zalecany) (HGM410 bez)
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Wymiar

kabl
Pin Funkcja abla Opis

Podlaczony do fazy T zasilania (bezpiecznik
o | 2A jest zalecany) (HGM410 bez)

28 | Wykrywanie napigcia 1.0mm
sieciowego T.
Wykrywanie napiecia Podtacz do przewodu zasilania N -
fazowego N1 (wolne oznaczenie
ttuamczenie patrz 25 — 5 (HGM410 — bez)
29 [N2) 1.0mm

A NOTE: Parametry interfejsu LINK s programowalne, mogg by¢
zaprogramowane przez PC za pomocg adaptera SG72. Jesli istnieje potrzeba

zdalnego sterowania agregatem prgdotworczym, prosze uzy¢ modutu SG485
produkowanego przez naszg firme.
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7 Definicja | zakres parametrow

7.1 ZAKRES PARAMETROW (Tabela 1)

N STAN
R TYP Zakres DARD Opis
Normalne
opdzn.
1 SIECOWE 1 (0-3600)s |10
Czas od wartoSci sieci
nieprawidlowych do normy lub z
normalnego na nieprawidtowe;
nadaje si¢ do ATS (Automatic
Transfer Switch).
Niewtasci
we
opéznieni
e
2 SISCOWE 1 (0-3600)s |5
Gdy napigcie sieciowe spadnie
ponizej zadanej wartosci, gdy
napigcie zasilania progowego jest
aktywne, a ustawiona warto$¢ wynosi
30V, sterownik nie wykryje sygnatu
wylaczeniowego.
3 Sieciow (30-620)V 184
e
napieci
e
progow
e
Gdy napigcie sieciowe wzrosnie
powyzej zadanej wartosci, gdy
napigcie zasilania progowego jest
aktywne, a ustawiona warto$¢ wynosi
620V, sterownik nie wykryje sygnatu
wylaczeniowego.
Napiecie
sieciowe
przeciazen
iowe
4 S o-e20)v  [276




Przedziat czasu od wytaczenia
zasilania sieciowego di wlaczenia
generator lub od wytaczenia
generatora do wlaczenia zasilania
sieciowego.

5 | Czas transferu (0-99.9)s 1.0
Czas od otrzymania sygnatu zdalnego
pozostaly do rozpoczecia startu
generatora.
6 | Odroczenie startu | (0-3600)s 1
Czas od otrzymania sygnatu zdalnego
pozostaly do zatrzymania pracy
generatora.
7 | Odroczenie stopu | (0-3600)s 1
Po osiaggnieciu maksymalnej ilosci
préb nieudanych startow, geberator
rozpocznie procedure biedu
(kontrolki, error na lcd).
8 | llo$¢ préb startu (1-10) razy 3
Czas Czas zasilania podgrzewacza
9 | podgrzewacza (0-300)s 0 prze uruchomieniem
rozrusznika.
10 | Czas rozruchu (3-60)s 8 Czas zasilania rozrusznika.
Czas restartu
korby ( do
pon wa(n ego Czas oczekiwania prz'ed'prubq
11 | rozruchu) (3-60)s 10 ponownego uruchomienia
urzadzenia.
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nr

TYP

Zakres

Optym
alnie

OPIS

12

ODROCZENIE
PROCEDUR
BEZPIECZENSTW

(1-60)s

10

Czas w ktorym
Alarmy niskiego
ci$nienia oleju,
wysokiej
temperatury,
predkosci, mocy pod
czestotliwosci /
napigcia, brak
tadowania sg
nieaktywne.

13

PROZNY CZAS

STARTU

(0-3600)s

Czas préznosci generatora podczas
procedury startowej.

14

Czas nagrzewania

(0-3600)s

10

Czas
pomiedzy
uruchomi
eniem
generator
a, a
pracag na
wysokich
obrotach

15

Czas schtadzania

(3-3600)s

10

Czas
radiacji
przed
zatrzyman
iem
agregatu 1
po
odcigzeniu
urzdzenia.

16

Czas prézny stopu

(0-3600)s

Czas
proz
nosci
gener
atora
podc
zas
proce
dury
starto




wej.

Podtrz
ymani
e
elektr
0Zawo
ru
ETS
17 (0-120)s 20 Zatrzymanie zasilania
elektromagnesu podczas zatrzymania
generatora.
Czas pomigdzy odroczeniem procesu
bezczynnosci, a zatrzymaniem gdy
»ETS time” jest ustawiony na 0.
Nieudane
18 | odroczenie stopu | (0-120)s 0
Szerokosc¢
impulsu
zasilajgcego
/ generator
swich on.
Gdy jest 0,
oznacza to
wyjscie state.
19 | Czas zamkniecia | (0-10)s 5.0
Liczba zgbow silnika, do oceny w
warunkach startowych odtaczania
korby 1 kontroli predkosci obrotowe;j
silnika. Patrz instrukcja montazu.
llos¢ zebdw kota
20 | zamachowego (10-300) 118
21 Op6zn (0-20.0)s 10.0
ienie
nieopt
ymaln
e Opoznienie alarmu generatora przy
genera przeciazeniach pradowych.
tora Over/under voltage.
Przesilenie
prgdowe
generatora (over
22 | voltage) (30-620)V 264




Gdy napigcie generatora ma
przekroczy¢ ustawiong wartos¢ i
"Gen abnormal delay (opdzZnienie)"
juz wygasto, ,,Gen Over Voltage
(przeciazenie pradowe)” jest
aktywne. Gdy ustawiona warto$¢ to
620V, sterownik nie wykryje sygnatu
przesilenia pradowego (over voltage).
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nr

TYP

ZASIEG | OPTI.

OPIS

23

Generator Under
Voltage

(30-620)V 196  |expired,

When generator voltage has
fallen below the set value and the
“‘Gen abnormal delay’ has|

Gen Under Voltage is

active. When set the value as
30V, the controller does not
detect under voltage signal.

24

Under Speed

(0-6000)RPM | 1200

When engine speed has fallen

25

Over Speed

(0-6000)RPM | 1710

26

Under Frequency

(0-75.0)Hz

27

Over Frequency

the set value but Not
o 0 for 10s, Under

gency is active. It will initiate
shutdown alarm signal.

hen generator frequency has
exceed the set value for 2s, Over
Frequency is active. It will initiate
a shutdown alarm signal.

external

When the temperature value of
the external temperature sensor
exceeds the set value, high
temperature signal is  sent.
Detecting only after safety on
delay is over. If the set value is
140, high temperature signal will
not be sent (this only concerns

temperature sensor, not

high  temperature signal via
config. input port).
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No

Items

Range

Default

Description

29

Low Qil Pressure

(0-400)kPa | 103

When the external pressure
sensor value falls below this set
value, low oil pressure signal is

sent. Detecting only after safety
on delay is over. If the set value
is 0, low oil pressure signal will

not be sent (this only concerns

pressure sensor and does not
concern low oil pr [
signal via confi

30

Low Fuel Level

(0-100)% 10

nly concerns fuel
r and does not

a configurable input port)

31

Flexible Sensor

32

Loss of
Signal

Spee

ach value correspond to above
(Temperature sensor), 29 (oil
pressure sensor) and 30 (level
sensor), respectively.

If the set value is 0, only warning
and not to shutdown the
generator.

6.0

During generator is normal
running, when alternator D+(WL)
voltage has fallen below the set
value and remains for 5s, It will
initiate a shutdown alarm signal.

34

Over

Battery
Voltage

(12-40)V 33.0

When battery voltage has
exceeds the set value and
remains for 20s, It will initiate a
warning alarm signal.  Only
warning and not to shutdown the
generator.

35

Battery Under

Voltage

8.0

When battery voltage has fallen
below the set value and remains
for 20s, It will initiate a warning
alarm signal. Only warning and
not to shutdown the generator.

HGM400 Series Genset Controller
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No Items Range Default Description
36 | Current Trans. (5-6000)/5 500 The ratio of external CT
Full Current Generator’s rated current,
37 Rating il - standard of load current.
Over Current When the load current has
38 (50-130)% 120 exceed the set value, “over
Percentage Y .
current” delay is initiated.
When load current has exceed
the set value and the “over
39 [Over  CUTeNt o 3600)s [ 1296
Delay
40 | Fuel Pump On (0-100)% 25 “Fuel Pump
A.
vel has exceed the
41 | Fuel Pump Off (0-100)% r 10s, “Fuel Pump
is initiated.
fault: Fuel Rel
42 | Digital Output 1 | (0-17) default: * Fuel — Relay
43 | Digital Output 2 (0-17 actory default: Energized To
Stop
44 | Digital Output 3 Factory default: Idle Control
45 | Digital Output 4 Factory default: Close Generator
46 | Digital Output 5 Factory default: Mains Closed

Factory default:
Temperature Input

High

0 Factory default: Close to active
2.0
5 Factory default: Low Oil Pressure
Warning Input
Digital Input 2 .
51 . (0-1) 0 Factory default: Close to active
Active
5o | Digital Input 2 6 56 ) 2.0
Delay
53 | Digital Input 3 (0-15) 10 Factory default: Remote Start
54 Dlg.ltal nput 3 (0-1) 0 Factory default: Close to active
Active
55 | Dgital Input 3 4 54 o) 2.0
Delay

HGM400 Series Genset Controller
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No Items Range Default Description
56 | Digital Input 4 (0-15) 11 Factory default: Fuel Level Warn
57 Dlg.ltal 4. (0-1) 0 Factory default: Close to active
Active
5g | Digital Input 46 56 0)s 2.0
Delay
0: Stop Mode
59 | Power On Mode (0-2) 0 1: Manual Mode
2: Auto Mode
Communication of

60 | Module Address (1-254) 1
controller.

61 | Passwords (0-9999) 1234

62 | Crank Disconnect | (0-5) 2

ngine speed higher than

Di .
63 |sgonnect (0-3000) e set value, starter will be
Engine Speed
sconnected.
Disconnect When  generator frequency

64 higher than the set value, starter

F
Generator Freq will be disconnected.

When generator oil pressure
200 higher than the set value, starter
will be disconnected.

Disconnect

65 Pressure

Factory  default: when high
0 temperature occurs, shutdown
alarm is initiated. Note 1

Factory default: when low oil

0 pressure occurs, shutdown alarm
is initiated. Note 2

Factory default: when low fuel

Low Fuel Level |
g | OW MU eVl o1y 1 level occurs, shutdown alarm is

Inhibit initiated. Note 2
Factory default: when flexible
sensor value higher/lower than
69 Flexible Sensor| (0-1) ’ the set value (particular case
Inhibit depends on the sensor type),

shutdown alarm is initiated.
Note 2
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No Items Range Default Description
0: 3P4W; 1: 2P3W

70 | Voltage Input (0-3) 0 2: 1P2W; 3: 3P3W Note 3
71 Temp. Sensor (0-9) 08 SGX

Curve
75 Pressure Sensor (0-9) 08 SGX

Curve

Multiplex  Level 0: Digital Input 3
73 Sensor (0-1) s 1: Level Sensor Note 4
74 Level Sensor (0-5) 3 SGD

Curve

0: Digital Input 4

Multiplex Flexible

75 Sensor

: (0-9) 8
76 gljr)st;le Sensor (0-9) 8
(0-5)
77 | Poles (2-32)
Temperature : ation (temperature sensor
78 ill show “+++7);

Sensor Open ‘Warn; 2:Shutdown

0: Indication (oil pressure sensor
will show “+++7);
1:Warn; 2:Shutdown

Qil Pressure

[ Sensor Open

0: Indication (oil pressure sensor
will show “+++7);
1:Warn; 2:Shutdown

Fuel Level Sen

Temperature and oil pressure
sensor curve can be defined.

preset valte; igh temperature alarm input is active, controller will send warning

signal only and not stop the unit.

ANote 2, if “low oil pressure inhibit” is configured, or set digital input as “inhibit low
oil pressure stop” and this input is active, when oil pressure is lower than the preset
value, or low oil pressure alarm input is active, controller will send warning signal only

and not stop the unit.
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ANote 3, if “3P3W” is selected, maximum shutdown threshold of “Mains Over
Voltage” and “Gens Over Voltage” can be set as 620V; when select others, maximum
shutdown threshold can be set as 360V.

ANote 4, Multiplex Input can be set as “digital input” or “level sensor”; if one of
them is set successfully, then the corresponding items are active. For instance, if set

“ Multiplex Input 3” as “Digital Input”, the related configuration items of digital input 3
are active; if set “ Multiplex Input 3” as “Level Sensor”, the related configuration items
of level sensor are active;
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7.2 PROGRAMOWALNE WYJSCIA 1-5 (TABELA 2)

NR

0

10

TYP

Nie uzywane

Wspadlny alarm

Energetyzacja
zatrzymania

Kontrola
bezczynnosci

Kontrola
podgrzewania
Zamkniecie
generatora.

Zamkniecie sieci

Otwarcie ATS

Podniesienie
predkosci

Spadek predkosci

Uruchomienie
generatora

OPIS
Port jest dezaktywowany, gdy opcja “Not used” jest
wybr.
Obejmuje wszystkie alarmy wytgczeniowe |
ostrzegawcze. Kiedy wystepuje tylko alarm
ostrzegawczy
Nie blokuje sie on sam; kiedy pojawia sie alarm
wylgczeniowy
blokuje sie sam dopoki alarm sam sie nie zrestartuje.

Nadaje si¢ do agregatu z elektromagnesem i zostaje
aktywowany po "stop idle delay (op6znienie odroczenia
zatrzymania)". Jest wytagczana, gdy wygasnie "ETS
elektromagnetyczne opdzneinie".

Uzywany do silnika, ktory pracuje na biegu jalowym.
Uruchamiany na krétko przed startem i rozpoczeciem
podgrzewania.

Uruchamiane przed startem | odblokowaniem zasilania
Jesli czas unieruchomienia generatora wynosi
Ooperacja zamkniecia jest kontynuowana.

Jesli czas zamkniecia réwna sie 0, zamkniecie sieci jest
kontynuowane (HGM410 nie dotyczy)

Jesli czas “zamkniecie generator-

close generator", otwarcie ATS nie

jest aktywne.

Dezaktywowane gdy generator przechodzi w tryb
podgrzewania.

Opdznienie (close time: warming up delay) while open
when

Aux. Raise Speed input is active.

(??7)

Tryb nieobstugiwany (zamkniety), gdy generator wchodzi w
stan oczekiwania op6znienia zatrzymania (Stop Idle
delay/Energized to Stop-wyswietlacz), czynny podczas
otwarcia AUX.

Akcja majgca miejsce podczas
normalnej/standardowej pracy generatora, operacja
zatrzymana gdy predkos¢ obrotowa silnika jest
mniejsza od ,Crank disconnect speed” — predko$¢é
odtgczenia korby; wolne ttuamczenie.



jest nizZszy niz UStz
ostrzezenie o nis
otwartv kiedv no
otwarty kicay poz:

Off” oraz

Kontrola pracy
11 | pompy paliwa

gdy generator
trybi@droczenia

ego chtodzenia ( po

ieni ratora;
chtodzenie dziata jeszcze przez
chwile w celu schtodzenia uktgdu).

Kontroler pracuje w trybie
automatycznym.

15 | generatora (uktadu) Wyjscie (rezygnacja) w okresie startowym. Jesli nie ma
czestotliwosci generatora podczas sekwencji bezpiecznej
pracy, system odracza prace urzadzenia na 2 sekundy.

16 | Zarezerwowany
17 | Zarezerwowany
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7.3 PROGRAMOWALNE WEJSCIE 1-4 TABELA (AKTYWNE
PODCZAS PODPIETEGO UZIEMIENIA (B-) (TABELA 3)

NR Podzesp. OPIS
0 Nie uzywany

Wejscie
wysokiej temp. :
Jezeli sygnaty te sg aktywne po bezpieczenym czasie
zwloki, alarm zamykania zostanie natychmiast
wszczety.

Wejscie
ostrzegawcze
PO niskim
poziomie oleju

Pomocnicze
3 ostrzenie

Wylgczenie
awaryjne

zasilania
7 | sieciowego HGM410 bez

Gdy jest
aktywny,
zakazu J e
zatrzymywania
gdy wystapi
wysoka
temperatura.

Uwaga 1

Inhibirot wzrostu
wysokiej
temperatury




Gdy jest
aktywny
zakazuje
zatrzym
ywania
gdy
wWystapi
niskie
ci$nienie
oleju.
Uwaga 2

Inhibitor niskiego

cisnienia oleju

10 Zdalny Start HGM420 bez.

11 Ostrzezenie poziomu paliwa

12 Ostrzezenie schiadznia

Pozio
mu
13 Wylgczenie  paliwa
Wylaczenie
poziomu
14 chtodziwa

W trybie Auto, jesli wejscie jest aktywne, niezaleznie od
tego, czy zasilanie jest normalne czy nie (HGM420) lub
zdalny sygnat startu wystepuje (HGM410), sterownik nie
wyda polecenia startu do generatora. Gdy wejscie jest
nieaktywne, agregat automatycznie rozpocznie lub zatrzyma
prace urzadzenia w zaleznosci od stanu sieci (normalnego lub
nienormalnego — poczatek instrukcji).

Inhibitor (blokada)
15 Auto startu

HGM400 Series Genset Controller ISSUE 2013-08-28 Version 1.4 Page 30 of 41



HGM400 Series Automatic Control Module

7.4 Wybér czujnika (TABELA 4)

nr

Wartos¢

OPIS

Czujnik

Temp.

0 Nie uzywany

1 Zdefiniowany przez
Uzytkownika typ
rezystancyjny.

2 VDO
SGH(Huanghe czujnik
3 autorski)
SGD(Dongkang czujnik
4 autorski)
5 CURTIS
6 DATCON
7 VOLVO-EC
8 SGX
9 Zarezerwowany

Zdefiniuj rezystancyjny
zakres (0 ~ 6000) Q,
domys$lnym jest czujnik SGX.

Pressure
Sensor

0 Nie uzywany
1 Zdefiniowany przez

Uzytkownika typ
rezystancyjny.

2 VDO 10 Bar

3 SGH(Huanghe czujnik)
4 SGD(Dongkang czujnik)
5 CURTIS

6 DATCON

7 VOLVO-EC

8 SGX

9 Zarezerwowany

Zdefiniuj rezystancyjny
zakres (0 ~ 6000) Q,
domys$lnym jest czujnik SGX.

Fuel Level
Sensor

0 Nie uzywany

1 Zdefiniowany przez
Uzytkownika typ
rezystancyjny.
2 SGH
3SGD
Zarezerwowany
4 (1)
Zarezerwowany
5(2)

Zdefiniuj rezystancyjny
zakres (0 ~ 6000) Q,
domyslnym jest czujnik SGX.
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7.5 Warunki roztaczenia korby (rozrusznika od silnika) (tabela 5)

nr Istota

0 Odbiér magnetyczny

—

Czestotliwosc generatora

Odbiér magnetyczny + Czestotliwos¢ generatora

Odbiér magnetyczny + Cisnienie oleju

Czestotliwos¢ generatora + Cisnienie oleju

(62 BN I - B GS I B \V )

Czestotliwos¢ generatora + Odbiér magnetyczny + Cisnie

1. Istniejg 3 warunki odp. za odfgczenie rozrusznika o
magnetyczny i czestotliwoS¢ generatora mogg byg
podczas gdy ciSnienie oleju musi
magnetycznym i czestotliwoscig gen

odtgczenie rozrusznika.

. Magnetic pickup (odbiér magnetycz ) to urzadzenie ktére
instalowane jest w przystawke po afiliczy¢ ilos¢ zebdw kota
zamachowego.

3. Gdy konfiguracje ckup magnetyczny (czujnik

magnetyczny), nalezy liczba zebdw kota zamachowego jest

taka sama, jak usté predkosci zamykania (Under speed

shutdown)" lub & down"- w przeciwnym razie funkcja nie

ujnika odbioru magnetycznego, prosimy nie wybieraé
przeciwnym razie spowoduje to btad ,start fail” lub ,loss

generator bez czujnika cisnienia oleju, réwniez nie
y tych komponentdw.

no czestotliwosci w ustawieniach odtgczania korby (rozrusznika),
dbierze | nie wyswietli wzglednej ilosci energii (moze by¢ uzywany
lach pompy wodnej) , jesli nie wybrano ,magnetic pickup” w ustawieniach
roztaczania rozrusznika od silnika, predkos¢ silnika wyswietlana na sterowniku jest obliczana
przez sygnat generatora.



Controller
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8 Ustawienia parametrow

Uruchow sterownik, nastepnie wciénij@aby przejsc do menu ustawien parametréow-
DIAGRAM NIZEJ (fig1):

1 Set Parameters
2 Information

3 Language

4 Mode Select

Fig1

Parameters Setting

Podczas wprowadzania hasta, wprowadzenie interfejsu "1234"

elementéw parametréw w TABELI 1, a w "0318", mozna ustawi ty. Jesli
istnieje potrzeba, ustawienia wickszej ilosci pa skontaktowac sie z
producentem.

UWAGI:

1. Dla HGM410 nie ma specyfikacji
wejscie dla sieci elektrycznej ni
wyjs¢ AUX 1-5.

2. Prosze zmieniC parametr ika jesli generator jest w trybie spoczynku
wytgcznie (stand by) ( [ rusznika, ktérekolwiek chwile czasu w
trybie tzw. Zwtoki); w azie zakonczenie pracy | inne anomalie

(over voltage) musi by¢ (stawione) wyzsze niz

nder voltage), w przeciwnym razie wartosc

age) i pod przecigzenia (under voltage) moze wystgpic

dkosci (over speed) musi byé wyzsza niz warto$¢ pod
der voltage), w przeciwnym razie btgd under i over speed wystgpi

5. Podczas rozruchu (rozrusznikiem el.) nalega sie ustawi¢ czestotliwosé
generatora na mozliwie najnizszg. Dzieki temu po operacji startowej rozrusznik
roztgczy sie tak szybko jak to tylko mozliwe.

6. Wejscie cyfrowe 1-4 nie powinno by¢ ustawiane na tych samych podzespotach
bazowych, w przeciwnym razie pojawig sie anomalie funkcje. Jednak wyjscie
cyfrowe 1-5 mogg juz by¢ ustawione na tych samych wartosciach.

7. Jesli konieczne jest wytaczenie po chtodzeniu, zaleca sie ustawi¢ ktérekolwiek
wejscia cyfrowe jako ,High Temp. Stop Input” wtedy podtgczamy to wejscie
pod port GND.



Informacja

LCD wyswietla wersje oprogramowania, data wydania sterownika.

AUWAGA: W tym interfejsie, naci$niecie @ wysSwietla status cyfrowych wejsc¢ i
wyjscC.
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Jezyk
Chinski, Angielski, Chiszpanski i Rosyjski interfejs jest dostepny do wyboru.

Wybor trybu pracy generatora

Regulator mozna ustawic¢ w trybie testowym trybie manualnym trybie automatycznym
lub w trybie zatrzymania.

AUWAGA: Wcisniecie klawisza Q w kazdej chwili spowoduje wyjscie z ustawien

oraz powrot do poprzednich ustawien menu (default).
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9 Wybor

1)

czujnika

Gdy wybieramy ponownie, krzywa czujnika zostanie

przeniesiona do wartosci standardowej. Na przyktad, jesli czujnik

czujniki

temperatury SGH ustawimy jako -120 ° rezystor typu C, jego krzywa
czujnika wskaze SGH (120 ° rezystor typu C); Jesli wybierzesz SGD z
danymi 120 ° rezystor typu C, bedzie to krzywa czujnika temperatury
krzywej SGD.

Jesli wystepuje roznica pomiedzy standardowym wykresem ,curve”
czujnika, uzytkownik moze go ustawi¢ recznie w typ ,curve type”,

zamiast ,standard” — wolne ttumaczenie.

ystor)
pi

Gdy wejdziemy w sensor odp. za krzywg (wykres), wart@sc
musi by¢ ustawiona w odcji ,small to large”, w przeciw razie
btad.

Jesli wybierz typ czujnika jako "Non nieéidziata i LCD
nie wyswietla informacji.
przetgcznik alarmu
czujnik ci$nienia oleju

ystgpi¢ niskie btad z

6) Najqusze szcﬁgtowe lub  najfizsze owe wartosci w  pionowych
wspotrzedznych mogzha ustawi¢ tak samo jak ponizesz.
800
700
600 /
500
400
300
200
100
(0] »
32 64 96 128 160192 224 Q (omh)
Tabela konwersji wspodlnej jednostki
N/m? (pa) kgf/cm? bar (p/in®.psi)
1Pa 1 1.02x10~° 1x10~° 1.45x10~"
1kgf/cm” 9.8x10 1 0.98 14.2
1bar 1x10° 1.02 1 14.5
1psi 6.89x10” 7.03x10~° 6.89x10~° 1
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10 ROZRUCH

Przejdz przez wszystkie kroki wymienione ponizej przed rozruchem,

1.

Sprawdz, czy wszystkie potgczenia sg prawidtowe i srednica przewodow jest
odpowiednia.

Upewnij sig, ze kontroler DC posiada bezpiecznik sterownika + i - podtgczony
do baterii poprawnie.

Podjg¢ odpowiednie dziatania, aby wspoméc prawidtowe roztgczenie silnika do
korby (np Zdjg¢ przewod przytgczeniowy zaworu paliwa). Jesli procedura jest
OK, wybraé tryb reczny - regulator bedzie rutynowym podmiotem
wykonawczym tej operaciji.

Ustaw kontroler w trybie recznym, nacisnij przycisk "Start", agregat rozpocznie
prace. Po czasie rozruchu — jesli start nie powiedzie sie, sterownik wysle
sygnat o awarii startu; nastepnie nacisnij przycisk "stop", aby zresetowac
kontroler.

W przypadku nieudanego startu powrdo¢ do kroku nr. 1 i sprawdz ew.
przyczyny niepowodzenia (np Podtgcz przewdd zaworu paliwa), ponownie
nacisng¢ przycisk start, agregat rozpocznie prace. JeSli wszystko pojdzie
dobrze, agregat bedzie pracowat normalnie. W tym czasie, prosze zwrdcic
uwage na biezgce dane Silnik, AC generatora, napiecia i czestotliwosci na
LCD. Jesli dane nie sg w normie, zatrzymac agregat prgdotworczy i sprawdzic¢

wszystkie przewody potgczenia zgodnie z niniejszg instrukcja.

Wybierz tryp AUTO z panelu kontrolnego, podigcz/sprawdz zasilanie sieci
elektrycznej. Kontroler przeniesie sygnat na ATS (jesli jest) do obcigzenia
sieciowego. Po czasie chtodzenia, kontroler zatrzyma agregat prgdotworczy i

przejdzie w tryb "spoczynku", dopdki zasilanie sieciowe nie jest nieprawidtowe.

Analogicznie, gdy znow pragd sieci jest nieprawidtowy, agregat zostanie
uruchomiony automatycznie i wejdzie w tryb normalnej pracy, nastepnie wysle
sygnat do sterownika, a ten do ukladu ATS. Jesli sytuacja nei bedzie miatg

miejsca, prosze sprawdzi¢ potgczenia przewoddéw ATS "wedtug tej instrukciji.

8. Jesdli pojawig sie watpliwosci / pytania — prosimy o kontak.
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11 TYPOWA INSTALACJA/ POLACZENIA/ ZASTOSOWANIE

HGM410 Typowy schemat potaczen
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1 Faza 2 przewody (HGM420)

o) g
N N =
4 5 !
13 16 2 25 29 26
SINGLE PHASE 2 WIRE
2 Fazy 3 przewody (HGM420)
U R
o) =
S
o] S| } * * -
13 14 16 22325 29 27 26

2 PHASE 3 WIRE

A UWAGA! Przekazniki o duzych pojemnosciach sg polecane!.

Przekaznik rozwijany musi by¢ stosowany w obstudze zasilania sieciowego/
generatorowego — wyjscie/obieg zamkniety...
A CAUTION! Let its normally closed contact series connect between fuel relay
output port and electromagnetic valve when you connect emergency stop button on
the controller. Emergency stop alarm can be displayed if you configure one input port
as “Auxiliary Shutdown” (one end connect to normally open contact, the other end

connect to ground). (?7?7)
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12 INSTALACJA

12.1 ZLACZKI

Sterownik jest woudowany w panel; jest on zamocowany za pomocg zaciskow.
1) Wycofaj srube klips mocujgcy (obrét w lewo), az do osiggniecia wiasciwej
pozyciji.
2) Pociaggnij zaczep mocujacy do tytu (w kierunku tytu modutu) zapewne dwa
klipy sg wewnatrz przydzielonych im gniazd.

3) Obro¢ sruby mocujgce zacisk wg. ruchu wskazéwek zegara, dopdki nie
zostang osadzone na panelu..

A UWAGA: Nalezy uwaza¢, aby nie dokreca¢ zbyt mocno sruby wania:

Fixing clip

o~ C

12.2 WYMJA KO iTE ORAZ WYCIECIA PANELU

‘ ' Panel Cutout

o~

110 mm

88 mm
A

90 mm

<

QRO OROODD

108mm
130mm




1) Napiecie wejsciowe panelu

HGM400 series controller can suit for widely range of battery voltage DC(8~35)V.
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2)

3)

4)

Negative of battery must be connected with the engine shell. The diameter of wire
which from power supply to battery must be over 1.5mm2. If floating charge

configured, please firstly connect output wires of charger to battery’s positive and
negative directly, then, connect wires from battery’s positive and negative to
controller’s positive and negative input ports in order to prevent charge disturbing
the controller's normal working.

Speed Sensor Input

Speed sensor is the magnetic equipment which be installed in starter and for
detecting flywheel teeth. lts connection wires to controller should apply for 2 cores
shielding line. The shielding layer should connect to No. 1 terminal in controller
while another side is hanging in air. The else two signal wires are connected to
No.1 and No.17 terminals in controller. The output voltage of speed sensor should
be within AC(1~24)V (effective value) during the full speed. AC12V is
recommended (in rated speed). When install the speed sensor, let the sensor is
spun to contacting flywheel first, then, port out 1/3 lap, and lock the nuts of sensor
at last.

Output And Expansion Relay

All outputs of controller are relay contact output type. If need to expand the relays,
please add freewheel diode to both ends of expand relay’s coils (when coils of
relay has DC current) or, add resistance-capacitance return circuit (when coils of
relay has AC current), in order to prevent disturbance to controller or others
equipment.

AC Input

HGM400 series controller must be connected to outside current transformer. And
the current transformer’s secondary side current must be 5A. At the same time,
the phases of current transformer and input voltage must correct. Otherwise, the
collected current and active power maybe not correct.

CAUTION ! ICOM port must be connected to negative pole of battery.

@WARNING! When there is load current, transformer’s secondary side prohibit

open circuit.

3)

Withdraw Voltage Test

When controller had been installed in control panel, if need the high voltage test,
please disconnect controller’'s all terminal connections, in order to prevent high
voltage into controller and damage it.
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13 Przyczyny bledéw przy instalacji sterownika

Objawy Prawdopodobne rozwiazanie
Kontroler Sprawdz podtgczenie akumulatora;
nie reaguje
na zasilanie

Sprawdz potgczenia sterownika (okablowanie);
Sprawdz napiecie akumulatora.

Generator wytgcza
sie

Sprawdz czy temperature chtodziwa, albo cylindra nie
jest z awysoka;

Sprawdz napiecie baterii;
Sprawdz bezpiecznik DC.

Nieskie
ci$nienie oleju
po odtaczeniu
rozrusznika

Sprawdz potgczenia czujnika cisnienia oleju.

Alarm wysokiej temperatury
po roztgczeniu rozrusznika
od silnika

Sprawdz potgczenia czujnika cisnienia oleju.

Sprawdz podtaczenie klawisza wytaczeniowego oraz
informacje na LCD.

Alarm
wytaczeniow
y po
rozruchu Sprawdz wyjscia AUX.
Sprawdzi¢ obwdd paliwa 1 jego polaczenia;
Sprawdz, baterig;
Sprawdzi¢ czujnik predkosci i jego polaczenia;
Rozru
sznika
nie
rozlac
za si¢
Rozrusznik nie Sprawdz baterie
odpowiada

Sprawdz potgczenia rozrusznika

Agregat pracuje, ale ATS
nie odpowiada

Sprawdz ATS;
Sprawdz potgczenia pomiedzy systemem ATS i
kontrolerem/sterownikiem.




